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3
Innowacyjne pomosty wiszace

3.1. Wprowadzenie

Na przestrzeni ostatnich lat w Przedsiebiorstwie Budowy Szybow SA, w zwigzku z wykonywanymi
robotami szybowymi, zaprojektowano i wykonano wiele innowacyjnych pomostow wiszacych
dostosowanych do odmiennych warunkow panujgcych w roznych szybach gorniczych. Dzieki
uzyskanemu doswiadczeniy, firma stata sie jednym z liderow w tej dziedzinie, zarowno na rynku
polskim jak 1 europejskim. Niniejszy rozdziat prezentuje innowacyjne rozwigzania pomostow wi-
szacych, uzywanych aktualnie badz na przestrzeni ostatnich lat w zwigzku z pracami prowadzo-
nymi przez przedsiebiorstwo.

3.2 Pomost wiszacy — rama napinajgca — przeznaczony
do prowadzenia robdét interwencyjnych

3.2.1 Przeznaczenie

Pomost wiszgcy — rama napinajgca zastosowano przy prowadzeniu prac w szybie VI nalezagcym
do KWK Chwatowice (obecnie PGG KWK ROW, ruch Chwatowice). Pomost zostat zaprojektowany
do prowadzenia robot zwigzanych z:

. wykonywaniem kontroli oraz napraw obudowy szybu,

. likwidacjg zbednego wyposazenia szybu, od zrebu do poziomu lustra wody;,

. wykonywaniem iniekcjt doszczelniajgcej obudowe szybows,

. montazem przylg stalowych z zaworem kotierzowym w miejscach zwiekszonych

wypltywow wody.

Pomost wiszacy w szybie VII KWK Chwatowice pemit rowniez funkcje ramy napinajgcej dla lin
prowadniczych gorniczego wyciagu szybowego kubtowego. W szybie IV KWK Szczygtowice (JSW
SA KWK Knurow-Szczygtowice, ruch Szczygtowice) przy jego uzyciu prowadzono natomiast prace
zwigzane z [1-2]:

. zabezpieczeniem obudowy szybu oraz skuciem spekanej obudowy w celu
bezpiecznego prowadzenia badart obmurza,

. prowadzeniem badart obudowy szybowej oraz gorotworu za obudowg w miejscach
uszkodzen,
. wykonywaniem remontu obudowy szybu,
. likwidacjg zabezpieczen wlotuy,
. wymiang dylatacji rury szybowej,
. montazem technologicznego rurociggu sprezonego powietrza,
. likwidacjg zbednego wyposazenia szybu.
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Opisywany pomost zostat zaprojektowany w 2011 roku, a od 2012 roku jest stosowany w szybie
VII KWK Chwatowice. W szybie [V KWK Szczygtowice od 2013 roku stosowana jest jego zmodyfi-
kowana wersja.

3.2.2. Konstrukcja

Na rysunkach 3.1 i 3.3 przedstawiono konstrukcje pomostu wiszgcego — ramy napinajacej sto-
sowanego w szybie VII KWK Chwatowice, zas na rysunkach 3.2 1 34 — rozwigzanie stosowane
w szybie IV KWK Szczygtowice.

Konstrukcja opisywanego pomostu sktada sie z dwoch podestow, a odlegtosc pionowa miedzy
nimi wynosi 3 m. Postac konstrukcyjng podestow pomostu wiszgcego oraz ich wymiary gabaryto-
we zaprojektowano w taki sposob, aby umozliwic przejazd konstrukcji przez klapy uszczelniajgce
ptyty zrebowej. Ramy nosne pomostu stanowig osmiobok foremny o przekatnej 2,7 m. Rame
zawieszen oraz dwa podesty state, wykonano z profili walcowanych, potagczonych sg ze sobg
czterema stupami. Konstrukcje ramy zawieszen i podestow (gormego i dolnego) przymocowane
sg do stupow za pomocg sworzni. Aby umozliwi¢ przeptyw powietrza w szybie uzyto pokrycia
azurowego z krat pomostowych zgrzewanych. W miejscach przelotu kubta na podescie gormym
1 dolnym zabudowane sg klapy otwierane recznie, rowniez azurowe. POmost wiszacy zawieszony
jest na dwadch linach @32 za pomocg dwoch zawiesi dwuciegnowych, mocowanych do stupow
potgczeniami sworzniowymi. Na podescie gornym i dolnym zabudowano podesty uchylne, dzieki
ktorym mozliwy jest dostep do obmurza szybu na catym jego obwodzie. Podesty state 1 uchylne
wyposazone sg w krawezniki i barierki ochronne. Na podescie gornym i dolnym zabudowanych
jest 8 ktadek uchylnych podwieszanych oraz 8 ktadek posrednich. Ktadki uchylne jednym koricem
mocowane sg do konstrukcji podestu, natomiast drugi koniec ktadki podwieszony jest na linach
do ramy mocujgcej. Podest gomy stanowi rame zawieszen dla ktadek uchylnych podestu dolnego.

Stabilizacja i centrowanie pomostu odbywa sie z zastosowaniem srub rozporowych, ktore roz-
mieszczono symetrycznie w ilosci czterech sztuk na kazdym podescie. Potgczono je podtuznymi
slizgami tworzac cztery rozpieracze. Podest gorny jest odwzorowaniem podestu dolnego. Wszyst-
kie ktadki uchylne pomostu wiszgcego sg opuszczane 1 podnoszone do potozenia pionowego,
za pomocg wciggnika tancuchowego recznego. Komunikacja pomiedzy podesterm gormym i dol-
nym jest zapewniona przez stalowg drabine z kabtgkami ochronnymi. Nad gomym podestem
umieszczona jest rama zawieszen, ktora stanowi rame mocujgca liny ktadek uchylnych podestu
gornego, oraz petni funkcje daszka ochronnego. Na podescie gornym, pod daszkiem ochronnym
umieszczone jest stanowisko sygnatowe. Pomost wiszgcy wyposazono w instalacje oswietleniowg
1instalacje sygnalizacyjng zasilang kablami samonosnymi. Elementy konstrukcji pormostu wykona-
ne sg z profili walcowanych. Pokrycie podestu gormego, dolnego i ktadek uchylnych wykonane jest
z kraty pomostowej potgczonej za pomocg potaczen srubowych. Pokrycie zawieszen wykonano
z blachy zeberkowej przyspawanej do dzwigarow podestow [1-2].
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Rys. 3.1 Pomost wiszacy — rama napinajgca zastosowana w szybie VII KWK Chwatowice w rzucie perspektywicznym,;
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Rys. 3.3 Pomost wiszacy — rama napinajaca zastosowana w szybie VII KWK Chwatowice w rzucie poziomym
1 plonowym

Rys. 3.2 Pomost wiszacy — rama napinajgca zastosowana w szybie IV KWK Szczygtowice w rzucie
perspektywicznym;
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Rys. 3.4 Pomost wiszgcy —rama napinajgca zastosowana w szybie IV KWK Szczygtowice w rzucie poziomym
i plonowym [1]
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3.2.3 Uktad zawieszenia

Pomost wiszacy - rama napinajaca zawieszony jest na dwoch linach prowadniczo-nosnych @32
o rozstawie 1800 mm, nawinietych na bebny wciggarek wolnobieznych KUBA-10, umiejscowio-
nych na powierzchni obok szybu. Widok urzadzenia KUBA-10 zabudowanego na placu budowy

przedstawiono na rysunku 3.5.

Rys. 3.5 Wciaggarka wolnobiezna pomostu wiszacego, typ KUBA 10 [4

Liny prowadnicze gorniczego wyciagu szybowego kubtowego wychodzg z bebnow wciggarek,
nastepnie przechodza przez kota kierujagce @800 mm zabudowane na zelbetowym budynku nad-
szybia 1 schodzag pionowo w dot do pomostu wiszgcego — ramy napinajgcej. Konce lin poprzez
sercowki i sworznie potaczone sg z konstrukcjg pomostu na state. Kazda z wciggarek wolnobiez-
nych pomostu wiszgcego KUBA-10 wyposazono w sygnalizacje braku zapasu liny. Podczas wyko-
nywania prac z pomostu wiszacego, jest on ustawiony wzgledem kubta urobkowego, wypozio-
mowany i ustabilizowany do obudowy szybu czterema rozpieraczami [3]

3.2.4 Parametry techniczne

W tabeli 3.1 przedstawiono parametry techniczne pomostu wiszgcego do robot interwencyjnych.
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Tabela 3.1 Parametry techniczne pomostu wiszagcego — ramy napinajacej przeznaczonej do prowadzenia robot
interwencyjnych [1-2]

Masa pomostu wiszgcego: 15909 kg
[los¢ podestow roboczych: 2
Odlegtos¢ pomiedzy podestami: 30m

Odlegtos¢ miedzy ramg zawie-
szen a dolnym podestem:
Dopuszczalne obcigzenie pode-
stu:

Dopuszczalne obcigzenie ktadek
uchylnych:

6.0m

1000 kg (po 500 kg na kazdym podescie)

150 kg

Za pOMocy zawleszen z zawlesiami linowymi
dwuciegnowymi

Sposdéb mocowania zawiesi do mocowanie ciegien zawiest do stupow pomostu za pomo-
pomostu: cg sworzni poprzez sercowki 1 zaciski linowe

[los¢ i srednica lin nosnych po-
mostu wiszgcego:

Urzadzenia sygnalizacji:

Rodzaj zawieszenia pomostu:

2 X @32 mm

urzgdzenie sygnalizacji szybowej PBSz-2

3.3 Pomost wiszgcy przeznaczony do pogtebiania szybu
oraz wykonywania remontu zbrojenia szybowego

3.3.1 Przeznaczenie

Pomost wiszgcy przeznaczony do pogtebiania szybu oraz wykonywania remontu zbrojenia szybo-
wego wyprodukowany zostat w 2015 roku i zastosowany przy prowadzeniu prac w szybie Leon [V
KWK Ryduttowy-Anna (obecnie PGG KWK ROW ruch Ryduttowy) w latach 2015-2017.

Pomost umozliwia wykonywanie nastepujacych prac [5]:

. pogtebianie szybu,

. wznoszenie obudowy,
. montaz rurociggow i lutniociggow,
. montaz i demontaz zbrojenia ostatecznego,

. wydtuzanie gorniczych wyciggow szybowych.

3.3.2 Konstrukcja

Podest wiszgcy — rama napinajgca charakteryzuje sie dwupodestowg konstrukcjg. Odlegtosc mie-
dzy podestami wynosi 4,0 m. Podesty wykonane sa z profili walcowanych i potgczone ze sobg za
pomocg dziesieciu stupow. Podesty potgczono ze stupami przy pomocy tubkow i sworzni. W czte-
rech stupach, 1070 mm ponizej poziomu podestu gormego, zabudowano kota linowe @800 mm.
Komunikacje pomiedzy podestami zapewnia drabina z kabtgkami. Pomost wiszgcy wyposazono
w zasilane kablami instalacje: oswietleniowsg i sygnalizacyjna.
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Podest gormy posiada srednice 7700 mm. W przelocie zabudowano klapy otwierane recznie.
Zaprojektowano przelot dla kubta urobkowego o pojemnosci V = 1,5 m®. Wzdtuz dwoch krawe-
dzi klap zamocowano bariery ochronne. W celu umozliwienia przedtuzania lutniociggu i ruro-
ciaggow w podescie wykonano odpowiednie wyciecie. Na obrzezach pomostu zamocowano
barierki ochronne o wysokosci 1200 mm. Stabilizacje pomostu uzyskano za pomocg szesciu rozpor
srubowych. Ochrone zatogi pracujgcej na podescie gornym stanowity daszki ochronne.
Na pomoscie ustawiono takze zespot transformatorowo — rozdzielczy oraz cztery stojaki lampowe.

Podest dolny zaprojektowano o srednicy 7600 mm. W miejscu przelotu kubtowego
zabudowana byta ostona wraz z wprowadzeniem kubta. Na obwodzie podestu zamocowano
cylindryczne uszczelnienie z odchylanymi klapami zakonczonymi tasmag gumowg dopasowujacs
sie do wzniesione] obudowy szybu, co stanowi dodatkowe zabezpieczenie zatogi pracujgce]
na dnie szybu. Podest stabilizuje sie szescioma srubami rozporowymi. Na podescie zamocowano
dwa kotowroty pneumatyczne typu KCh-9 do podwieszenia szybowych tadowarek chwytako-
wych GRYF-1p, przeznaczonych do mechanicznego tadowania do kubta urobkowego odstrzelo-
nej skaty oraz jeden kotowrot pneumatyczny KCh-9 do prac pomocniczych. W podescie zapro-
jektowano wtaz do zejscia na drabine wiszgcg oraz przelot lutniociggu z ostong o wysokosci 1200
mm. Pomost wyposazono w instalacje elektryczng do oswietlenia podestu i przodka szybu [5].
Rzut plonowy pomostu przedstawiono na rysunku 3.6.
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Rys. 3.6 Pomost wiszacy — rama napinajgca zastosowana w szybie Leon IV KWK Ryduttowy - Anna w rzucie
pionowym [5]; 1 — podest gomy, 2 — podest dolny, 3 — klapy, 4 — ostona przelotu kubtowego, 5 — wprowadzenie
kubta, 6 — uszczelnienie podestu dolnego, 7 —stup, 8 - tubek, 9 — tadowarka chwytakowa, 10 — wspornik sart
prowadniczych, 11 — drabina wiszaca linowa, 12 — stojak lampowy, 13 — barierka ochronna
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3.3.3 Uktad zawieszenia

Pomost zawieszono na dwoch linach @32 mm, ktdre biegng od kotowrotow typu KUBA-10 przez
zabudowane na pomoscie kota @800 mm do podciggow, tam mocowane sg ich martwe korce
za pomocg sercowek oraz zaciskow linowych [5].

3.3.4 Parametry techniczne

W tabeli 3.2 przedstawiono parametry techniczne pomostu wiszacego stosowanego w szybie
Leon IV KWK Ryduttowy-Anna.

Tabela 3.2 Parametry techniczne pomostu wiszgcego — ramy napinajacej przeznaczonej do pogtebiania szybu

Masa pomostu wiszacego: 29645 kg
llos¢ podestow roboczych: 2
Odlegtos¢ pomiedzy podestami: 4m

Dopuszczalne obcigzenie podestu: 2000 kg, w tym podestu gornego 1000 kg i podestu dolnego 1000 kg

W SposoOb ruchomy za pomocg kot linowych oraz zamocowanych

Rodzaj zawieszenia pomostu: w szybie ,martwych® koncéw liny

Nlos¢ i $rednica lin nosnych pomostu

. i 2 x D32 mm
wiszacego:

Urzadzenia sygnalizacji: urzgdzenie sygnalizacji szybowej PBSz-5

3.4 Pomost wiszacy przeznaczony do prowadzenia robot
przygotowawczych

3.4.1 Przeznaczenie

Pomost wiszacy do robot przygotowawczych zastosowany zostat w szybie Leon [V KWK Rydutto-
wy-Anna (obecnie PGG KWK ROW ruch Ryduttowy) do prowadzenia prac zwigzanych z zabudowa
konstrukeji wchodzacych w sktad urzadzenia zabezpieczajacego pogtebianie szybu oraz innych
prac technologicznych zwigzanych z tymi robotami [6]. Pomost wyprodukowany zostat w 2014
roku i zastosowany w latach 2014 - 2015

3.4.2 Konstrukcja

Pomost zaprojektowany zostat, jako dwupodestowy, przy czym gormy podest petni funkcje daszka
ochronnego dla zatogi pracujgcej na dolnym podescie. Rozstaw podestow wynosi 2,5 m. Podesty
state zaprojektowano ze stalowych profili walcowanych, ktore potgczono za pomocg czterech stu-
pow nosnych. Na podescie dolnym zamontowano cztery podesty uchylne umozliwiajgce prace
przy obmurzu szybu. Do rozktadania i sktadania podestow uchylnych przewidziano wciggarki lino-
we reczne. Nad podestami uchylnymi zabudowano daszki zabezpieczajgce co najmniej potowe
powierzchni podestu. Podest dolny i podesty uchylne wyposazono w krawezniki i barierki ochronne.
Pokrycie podestow statych stanowi blacha zeberkowa, podesty uchylne wykonano z tego
samego materiatu jako demontowalne segmenty. Do unieruchomienia pomostu w szybie stuzg
regulowane ciegna mocowane do obudowy szybu poprzez kotwione uchwyty. Dla prawidtowego
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unieruchomienia pomostu zatozono zastosowanie co najmniej trzech ciegien [6]. Pomost wiszacy
do robot przygotowawczych zastosowany w szybie Leon IV KWK Ryduttowy-Anna zostat przed-
stawiony na rysunkach 3.7 1 3.8.
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Rys. 3.7 Pomost wiszgcy do robot przygotowawczych zastosowany w szybie Leon [V KWK Ryduttowy-Anna w rzucie
plonowym [6]
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Rys. 3.8 Pomost wiszacy do robdt przygotowawczych zastosowany w szybie Leon IV KWK Ryduttowy-Anna w rzucie
poziomym [6]; 1 — podest dolny, 2 — podest uchylny 3 — ciegna stabilizujace
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3.4.3 Uktad zawieszenia

Pomost zawieszony na jednej linie @28 mm, nawinietej na wciggarke KUBA-10. Line nosng zamo-
cowano do obrotowego zawieszenia, za pomocg sercowki z zaciskami i sworznia, ktore poprzez
cztery zawiesia zakonczone sercowkami i zaciskami linowymi potaczono ze stupami nosnymi [6].

3.4.4 Parametry techniczne

W tabeli 3.3 przedstawiono parametry techniczne pomostu wiszacego do robot przygotowaw-
czych.

Tabela 3.3 Parametry techniczne pomostu wiszgcego przeznaczonego do prowadzenia robot przygotowawczych

Masa pomostu wiszacego: 4555 kg
Ilos¢ podestow: 2, z czego jeden roboczy
Odlegtos¢ pomigdzy podestami: 25m

Dopuszczalne obcigzenie podestu: dolnego — 500 kg, uchylnych - 200 kg
zawieszony na jednej linie poprzez zawieszenie obrotowe 1 cztery zawiesia

linowe

Rodzaj zawieszenia pomostu:

Ilos¢ i $rednica lin nosnych pomo-

stu wiszgcego: 1x @28 mm

Urzadzenia sygnalizacji: urzadzenie sygnalizacji szybowej PBSz-2

3.5 Pomost wiszgacy — rama napinajgca przeznaczony do
zbrojenia szybu oraz czyszczenia dna zasypanego
szybu

3.5.1 Przeznaczenie

Pomost wiszacy — rama napinajgca zastosowany przy robotach prowadzonych w szybie I KWK
Budryk do wykonywania prac obejmujacych [7]:

. wydobycie przepadu z rzgpia szybu,

. zabudowe zbrojenia technologicznego 1 konstrukcji w szybie niezbednych do
WycCzyszczenia rzgpia szybu I,

. uzupetnienie zbrojenia szybu,
. zabudowe konstrukcji sztucznego dna.

Pomost ten pemit takze funkcje ramy napinajgcej dla lin prowadniczych urzgdzenia pomocniczego
do czyszczenia zbiomika przepadu i rzgpia w szybie [ [7]. Pomost wyprodukowany zostat w 2010 r.
1 zastosowany byt w latach 2010 - 2014
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3.5.2 Konstrukcja

Pomost wiszgcy — rama napinajgca zaprojektowano jako dwupodestowy (dwupoziomowy).
Obrys pomostu obejmuje czes¢ wschodnig szybu [ Odlegtos¢ pionowa miedzy podestami
wynosi 4 m. Pomost zawieszono na dwoch linach @36 mm poprzez zawiesia dwuciegnowe,
ktore potgczono ze stupami nosnymi za pomocg sercowek i sworzni. Podesty wykonano z profili
walcowanych potgczonych czterema stupami. Podesty (gorny i dolny) zamocowano do stupow
za pomocg sworzni. W przelotach kubtowych zabudowano klapy otwierane recznie. Do prowadze-
nia pomostu w szybie po obudowie betonowej stuzg state slizgi zamocowane do obu podestow.
Do prowadzenia pomostu po prowadnikach stuzg dwa prowadzenia zabudowane na podescie
gomym. Na podestach zamontowano podesty uchylne, umozliwiajgce prace przy obmurzu szybu.
Dodatkowo na pomoscie dolnym znajdujg sie ktadki uchylne zapewniajgce dostep do wspornikow
dzwigardw zbrojenia po stronie potnocnej szybu. Podesty state i uchylne wyposazono w krawez-
niki i barierki ochronne (7]

Na podescie gormym zabudowano daszek ochronny oraz wciggarki linowe reczne do podnoszenia
ktadek uchylnych. Komunikacje pomiedzy podestami pomostu wiszacego zapewnia stata drabina
z kabtgkami. Pomost wiszgcy wyposazono w instalacje oswietleniowg oraz sygnalizacyjng - zasi-
lane kablami samonosnymi oraz w sygnalizacje braku zapasu kabla oswietleniowego. Na stupach
zamontowano wysiegniki lampowe, a na podescie gornym ustawiono stojaki lampowe [7].

Na podescie dolnym ustawiono kotowrdt pneumatyczny KCh—-9 do podwieszenia szybowej tado-
warki chwytakowej GRYF-1p, przeznaczonej do mechanicznego tadowania do kubta urobkowego
przepadu z rzgpia szybu [5]. Rysunki 3.9 oraz 3.10 przedstawiajg konstrukcje opisanego pomostu

roboczego.
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Rys. 3.9 Pomost wiszacy — rama napinajgca zastosowany w szybie I w KWK Budryk w rzucie pionowym [7];
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(podest qomy) (podest doiny)

Rys. 3.10 Pomost wiszacy — rama napinajgca zastosowany w szybie I w KWK Budryk w rzucie poziomym [7];

3.5.3 Uktad zawieszenia

Pomost wiszgcy rama — napinajgca zawieszony na dwaoch linach prowadniczo-nosnych @36 mm,
nawinietych na bebny wciggarek wolnobieznych typu EWP-35 - zabudowanych na powierzchni.
Liny wychodza z bebnéw weciaggarek, przechodzg przez kota kierujgce @900 mm zabudowane
na poziomie gomych kot linowych na wiezy szybowej i schodzg pionowo w dot do pomostu
wiszgcego — ramy napinajacej. Konce lin poprzez sercowki i sworznie potagczono z zawiesiami
dwuciegnowymi, ktore z kolel tgczg sie  ze stupami nosnymi pomostu wiszacego za pomocy
sercowek 1 sworzni. Kazda z wciggarek wolnobieznych pomostu wiszgcego EWP-35 wyposazona
zostata w sygnalizacje braku zapasu liny. Podczas wykonywania prac pomost stabilizowany jest do
obudowy szybu czterema $rubami rozporowymi [7].

3.5.4 Parametry techniczne

W tabeli 3.4 przedstawiono parametry techniczne pomostu wiszacego uzywanego przy prowa-
dzeniu robot w szybie ] KWK Budryk.

Tabela 3.4 Parametry techniczne pomostu wiszacego — ramy napinajacej przeznaczonej do zbrojenia szybu oraz
czyszczenia dna zasypanego szybu (7]

Masa pomostu wiszgcego: 11964 kg
[los¢ podestow roboczych 2
Odlegtosc¢ pomiedzy podestami: 4m

Dopuszczalne obcigzenie podestu 1000 kg ( z czego: gomego — 500kg, dolnego 500kg)

7a pomocy zawieszen z zawiesiami linowymi

Rodzaj zawieszenia pomostu . ;
dwuciegnowymi.

[los¢ 1 $rednica lin nosnych pomostu wiszgcego 2 X @32 mm

Urzadzenia sygnalizaciji: urzgdzenie sygnalizacji szybowej PBSz-2

51



3.6 Pomost wiszacy przeznaczony do prowadzania prac
renowacyjnych w szybie

3.6.1 Przeznaczenie

Pomost zastosowano do wykonywania prac zwigzanych z remontem obudowy szybu Wyzwole-
nie w Zabytkowej Kopalni Wegla Kamiennego Guido w celu jego modernizacji i adaptacji na cele
ruchu turystycznego [8]. Pomost wyprodukowany zostat w 2015 roku i zastosowany byt w latach
2015 - 2016

3.6.2 Konstrukcja

Pomost ten stanowi jednopodestowa konstrukcja zawieszona na dwoch linach nosnych @20 mm,
poprzez zawiesia dwuciegnowe zamocowane na konstrukcji pomostu przy pomocy sercowek
1 sworzni. Konstrukcja pomostu sktada sie podestu statego oraz podestow uchylnych, ktore wyko-
nano z profili walcowanych. Stabilizacje pomostu w szybie uzyskano poprzez sruby rozporowe.
W celu zapewnienia bezpieczenstwa pracownikow na pomoscie umieszczono daszki ochronne,
krawezniki 1 barierki ochronne. Pomost wyposazono takze w klapy umozliwiajgce przejazd kubta
urobkowego. Pokrycie pomostu wykonano z blachy zeberkowej. Nad podestem statym znajduje
sie konstrukcja daszka ochronnego wsparta na czterech stupach nosnych pomostu, przymocowa-
na do zawiesi dwuciegnowych pomostu za pomocg prowadnic tulejowych. Daszek wyposazono
w uchylne klapy w celu umozliwienia przejazdu kubta urobkowego [8]. Konstrukcje pomostu ro-
boczego przedstawiono na rysunkach 3.11 oraz 3.12.

e
—H

Rys. 3.11 Pomost wiszacy zastosowany w szybie Wyzwolenie, w Zabytkowej Kopalni Wegla Kamiennego Guido
w rzucie pionowym [8];
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Rys. 3.12 Pomost wiszacy zastosowany w szybie Wyzwolenie, w Zabytkowej Kopalni Wegla Kamiennego Guido
W rzucie poziomym [8];

3.6.3 Uktad zawieszenia

Pomost zawieszony na dwoch wciggarkach recznych WLK-SGO 5000 poprzez dwie liny nosne
©20 mm, przymocowane do stupow pomostu za pomocg zawiesi dwuciegnowych, sercowek,
sworzni oraz zaciskow linowych. Wciggarki umieszczono bezposrednio na zrebie szybu, na spe-
cjalnie skonstruowanych ramach, barierki ochronne stanowig zabezpieczenie miejsca pracy ich
operatordw [8]. Zastosowanie w tym przypadku recznych wciggarek stanowi specyficzne rozwig-
zanie, w zwiazku z ktorym przemieszczanie pomostu stanowi powolny oraz ucigzliwy proces.
Metode te zastosowano ze wzgledu na krotki okres planowanych robot oraz ich niewielki zasieg,
a takze brak odpowiedniej infrastruktury potrzebnej do zabudowania elementow standardowego
gorniczego wyciggu szybowego.

3.6.4 Parametry techniczne

W tabeli 3.5 przedstawiono parametry techniczne pomostu wiszgcego do robot renowacyjnych
zastosowanego przy prowadzeniu prac w szybie Wyzwolenie Zabytkowe]j Kopalni Wegla Guido
Kamiennego w Zabrzu.
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Tabela 3.5 Parametry techniczne pomostu wiszgcego przeznaczonego do prowadzenia prac renowacyjnych w szybie
[8]

Masa pomostu wiszacego: 3567 kg
Ilo$¢ podestéw roboczych: 1
Dopuszczalne obcigzenie podestu: 500kg

za pomocg zawieszen Z zawiesiami linowymi

Rodzaj zawieszenia pomostu: . .
dwuciegnowymi.

llos¢ 1 $rednica lin nosnych pomostu wi-

szacego: 2 x D20 mm

urzgdzenia sygnalizacyjne dla przemieszczania pomostu zawieszo-

Urzadzenia sygnalizacji nego na wciggarkach recznych

3.7 Podsumowanie

Przyglagdajac sie dotychczas stosowanym konstrukcjom wiszgcych pomostow roboczych nale-
zy ZWrOCIC uwage, iz w wiekszoscl z nich od lat stosowane sg te same, sprawdzone rozwigzania
techniczne. Odnosi sie to zardowno do samej budowy pomostow jak rowniez do sposobu ich
zawileszania. Konstrukcje te wykazujg szereg zalet, dzieki ktorym do dnia dzisiejszego znajdujg
zastosowanie w prowadzonych robotach szybowych. Mimo tego nalezy rowniez miec na uwadze
pewne wady tych konstrukcji, ktére podczas ich eksploatacji moga byc przyczyng niekorzystnych
zjawlisk, wptywajgcych zarowno na efektywnosc realizowania inwestycjt jak i na bezpieczenstwo
prowadzenia robot szybowych. Obecnie zblizone konstrukcyjnie rozwigzania stosuje sg zarowno
do prowadzenia ciezkich robot szybowych takich jak gtebienie, czy pogtebianie szybow, ale row-
niez do robdt o mniejszej skali. O ile w pierwszym przypadku pewne cechy konstrukcyjne stano-
wig zalete to w przypadku robot o charakterze interwencyjnym ze wzgledu na roznice w sposobie
eksploatacji tych urzagdzen mogag generowac liczne problemy.

Obecnie powszechnie stosowane pomosty wiszgce stanowig ciezkie 1 masywne konstrukcje.
Wptyw na to ma zarowno koniecznosc instalacji szeregu urzadzen pomocniczych niezbednych
do realizowania robot szybowych takich jak: tadowarki szybowe, wciggarki linowe itp,, jak i ko-
niecznosc zachowania odpowiednich wspotczynnikow bezpieczenistwa. Ciezar oraz gabaryty tych
konstrukcji utrudniajg ich sprawne 1 szybkie przemieszczanie w szybie, jak rowniez koniecznosc
ich transportu w czesciach oraz wtasciwy montaz dopiero w miejscu prowadzenia robot. Spo-
SOb ich zawieszenia wptywa niekorzystnie na stabilnosc¢ podczas pracy w szybie. Zawieszenie za
pomocg zawieszen dwuciegnowych oraz brak prowadzenia w trakcie jazdy sprawia, iz pomost
w trakcie przemieszczania ma mozliwosc zardwno obrotu w pewnym zakresie jak i przechytu.
Pojawia sie zagrozenie ze wzgledu na mozliwosc kontaktu z instalacjami w szybie, a takze w przy-
padku jazdy w dot i braku nalezytej kontroli przez brygade szybowg - mozliwos¢ posadowienia
pomostu. W przypadku braku wtasciwej reakcji w czasie, moze dojs¢ do zluzowania lin nosnych,
a nastepnie nagtego, niekontrolowanego przemieszczenia konstrukcji, stanowigcego zagrozenie
zycia 1 zdrowia brygady szybowej. Ze wzgledu na duzg mase tych urzadzen zdarzenie takie moze
doprowadzi¢ rowniez do uszkodzenia elementow wyposazenia szybu. Z kolel podczas przemiesz-
czania w gore, w przypadku zaczepienia pomostu o element infrastruktury szybu moze dojs¢ do
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nadmiernego naprezenia lin nosnych, co moze skutkowac nagtym, niekontrolowanym i niebez-
plecznym ruchem pomostu.

W zaleznosci od rodzaju prowadzonych robot waznym aspektem ze wzgledu na efektywnosc ro-
bot jest rowniez predkosc przemieszczania pomostow, ktdra zgodnie z przepisami nie moze w ich
przypadku przekroczy¢ 0,25 m/s [9], a w praktyce siega maksymalnie 0,1 m/s. O ile w przypadku
gtebienia i pogtebiania szybow, gdzie intensywnosc¢ przemieszczania jest niewielka, nie stanowi to
problemu, to w przypadku robot zwigzanych z montazem, demontazem lub wymiang zbrojenia
szybowego, prac remontowych, kontrolnych, i innych robot o charakterze interwencyjnym, szyb-
kie 1 sprawne poruszanie sie w szybie odgrywa wazng role. W trakcie takich robot pomost moze
byc¢ nawet kilkakrotnie przemieszczany w trakcie jednej zmiany roboczej, co w przypadku standar-
dowej konstrukcji pomostu wiszgcego wigze sie z koniecznoscig czasochtonnego przygotowania
pomostu do jazdy. Na czas ten wptyw majg koniecznosc¢ uwolnienia unieruchomionego pomostu,
ztozenie catoscilub poszczegolnych ktadek uchylnych, zabezpieczenie wszystkich ruchomych ele-
mentow na pomoscie roboczym, rozstawienie zatogi do nadzorowania jazdy, zapewnienie luzu na
kablach energetycznych oraz montaz przewodow w szybie, a takze koniecznosc obserwacji wcig-
garek wolnobieznych na powierzchni, w celu kontroli prawidtowosct nawijania lin, a w przypadku
nieprawidtowosci, podjecie dziatan korygujgcych ten proces. Ztozonosc¢ tych operacji powoduje,
1z przemieszczanie pomostu odgrywa kluczows role w trakcie prowadzenia robot wymagajacych
czestej zmiany potozenia w szybie. Odpowiednie ustawienie pomostu i dostosowanie do zakresu
wykonywanych robot ma wptyw na efektywnosc, komfort oraz bezpieczenstwo pracy brygady
szybowej.

Waznym zagadnieniem jest takze sposob stabilizacji pomostow w szybie, majgcy wptyw na wy-
dajnosc w przypadku koniecznosci czestej zmiany potozenia pomostu w szybie. O ile w przypadku
ciezkich pomostow wykorzystywanych w szybach gtebionych, ze wzgledu na wieksze dopusz-
czalne obcigzenia, mozliwy jest montaz instalacji z sitownikami hydraulicznymi, to w przypadku
mniejszych pomostow, ze wzgledu na brak takiej] mozliwosci, proces rozpierania jest realizowany
W SpOSOb reczny za pomocg srub rozporowych lub, jak w przypadku pomostu do robot przygo-
towawczych, za pomoca ciegien stabilizujgcych. Sposob wykorzystujacy ciegna wymaga zamo-
cowania w obudowie szybu uchwytow kotwionych, co w przypadku robot zaktadajgcych czeste
przemieszczanie pomostu generuje koniecznosc¢ pracochtonnych czynnoscl zwigzanych z ich
wielokrotnym montazem. W przypadku srub rozporowych proces ich rozpierania nie jest tak cza-
sochtonny jak w przypadku stabilizacji za pomocg ciegien, ale koniecznosc¢ powtarzania kilkukrot-
nie w czasie jednej zmiany roboczej staje sie czynnoscig ucigzliwg i meczacg dla pracownikow.

Konstrukcje stosowanych obecnie wiszgcych pomostow roboczych pomimo kilku wad - wyka-
zujg szereg zalet, dzieki ktorym od wielu lat sg z powodzeniem uzytkowane w wiekszosci robot
szybowych. Solidne 1 trwate konstrukcje, odporne sg na niekorzystne warunki panujgce w szybach,
a bilezaca kontrola 1 konserwacja pozwala z powodzeniem na uzytkowanie bez koniecznosci wy-
miany w trakcie diugoletnich inwestycji. Zastosowane w ich budowie elementy i srodki ochron-
ne, podlegajgce systematycznej modernizacjl zapewniajg pracownikom nalezyte bezpieczenstwo.
Konstrukcje te pozwalajg na roznego typu adaptacje, dzieki, ktorym mozna je dostosowywac ade-
kwatnie do potrzeb [11].
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W zwigzku z rosngcym zapotrzebowaniem na swiadczenie ustug w postaci robot szybowych
O charakterze interwencyjnym poszukuje sie nowego rodzaju urzgdzen utatwiajgcych sprawne
1 szybkie prowadzenie tych inwestycji. Obecnie poszukiwania te ukierunkowane sg na konstrukcje
O mniejszej masie, charakteryzujgce sie mozliwosclg szybszego i bezpieczniejszego przemiesz-
czania w trakcie robot w szybie, a takze gwarantujace przy tym rownie szeroki zakres roboczy,
przy zapewnieniu mozliwie najwiekszego stopnia bezpieczenstwa dla pracujgcego w szybie ze-
spotu pracownikow. Obowigzujgce regulacje prawne dopuszczajg mozliwose wykonywania robot
w szybach i szybikach z pomostow roboczych oraz naczyn wydobywczych.
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